[image: image1.png][ et Design  Layout  References

i X B
e Copy
T S ormatpainter B T U v, x

DFind
2L | asbcene, Aasbcede AaBbC AaBbCi AaBDC AsBbCcD AaBbCcD( ABBCCDC AuBbCcDi AaBbCCDC AaBbCCD( 71| 8 Replace

TNormal | TNoSpac.. Headingl Heading2  Title Subfile  SubtleEm.. Emphasis IntenseE.  Suong  Quote | gy

Clipboard 5 Font 5 Paragraph 5 Styles 5 Edting “

s o s rin 4 dv~, &
PN
S

P

& * o
Y e B

:éll.u =

B E B - 1 + 190%

Page 10f2 16words [2  English (United States)







الف) كليات طرح

ــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــ

1ـ عنوان طرح: 
به فارسي : ارایه یک مدل تحلیلی جدید برای بررسی خروج از مرکز رتور در ماشین‌های سنکرون آهنربا سطحی شیاردار
به انگليسي : A novel analytical model for eccentric slotted armature surface-mounted PM machines
ــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــ
2ـ مجري مسئول طرح: 
دانشكده مستقر: فنی و مهندسی
نام و نام خانوادگي : 
صمد تقی پور بروجنی
مرتبه علمي و سمت : دانشیار - هیات علمی
ــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــ

3ـ اعتبار كل طرح: 000/000/30ريال     اعتبار معادل طرح (حق التحقيق، هزینه پرسنلی و مسافرت): 

000/000/30 ريال
ــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــ
4ـ زمان اجراي طرح به ماه:

8
شروع:
1/12/95

خاتمه: 
1/7/96
ــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــ

5ـ محل اجراي طرح : دانشگاه شهرکرد
ــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــ

6ـ منابع تأمين كننده بودجه: از بودجه گرنت ــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــ
7ـ مؤسساتي كه با طرح همكاري خواهند داشت (نحوه همكاري) : 
ــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــ

8ـ خلاصه طرح (حداكثر 5 سطر) : 
پدیده خارج از مرکز بودن رتور یک پدیده رایج در ماشین های الکتریکی است که به دلیل عدم دقت ساخت و تلورانس های موجود و همچنین به دلیل خرابی بالبیرینگ اتفاق می‌افتد. از اثرات این پدیده تولید نویز و ارتعاشات می باشد. هم اکنون روشهای مختلفی برای شناخت و بررسی این پدیده ارایه شده که از جمله آنها می توان به روش‌های تابع سیم پیچ، اجزای محدود و روش تحلیل اغتشاش اشاره نمود. در این پروژه یک روش جدید و متفاوت برای مدل سازی تحلیلی خارج از مرکز بودن استاتیکی رتور مبتنی بر حل دقیق روابط ماکسول ارایه می شود. مدل ارایه شده با روش اجزای محدود تایید خواهد شد. مدل ارایه شده در شرایط بی‌باری توانایی پیش بینی رفتار ماشین را دارد. در این مدل از روش نگاشت های هم نوا استفاده خواهد شد.
ب) مشخصات مجري و همكاران طرح:

ــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــ

1ـ مجري مسئول طرح: 
الف) نام و نام خانوادگي :صمد تقی پور بروجنی مرتبه علمي : دانشیار نوع استخدام : رسمی-آزمایشی تاریخ استخدام : 16/10/94  محل خدمت :دانشکده فنی دانشگاه شهرکرد  تلفن محل كار :3232448
 

 ب) نشاني منزل: : بروجن، بلوار مدرس، خیابان طوس شمالی، فرعی سوم، پلاک و کد پستی 8871863566
 ج) به طور متوسط، چند ساعت در هفته به اين پروژه اختصاص مي دهيد؟ 5 ساعت

 د) ساير طرح هاي در دست اجرا: 
ﻫ) مدارج تحصيلي و تخصصي (در حد كارشناسي و بالاتر) :
	درجه تحصيلي/ تخصصي
	رشته تحصيلي / تخصصي
	مؤسسه ـ كشور
	سال دريافت

	كارشناسی، كارشناس ارشد و دکتری
	برق- قدرت
	صنعتی اميرکبير
	ايران 


و ـ فعاليت‎هاي تحقيقاتي، پايان يافته، در حال اجرا و تأليفات در ارتباط با موضوع طرح:
در حال حاضر در این ارتباط یک پایان نامه کارشناسی ارشد در دست اقدام است. البته پایان نامه مذکور برای ماشین های بدون شیار و با الگوی مغناطیس کنندگی شار شعاعی است. در نظر گرفتن اثر شیار ها سبب غیر یکنواخت شدن فاصله هوایی شده و حل رابطه لاپلاس را پیچیده می کند. همچنین استفاده از الگوی مغناطیسی غیر شعاعی استفاده از روش های موجود مبتنی بر نگاشت های همنوا برای ساده سازی هندسه را با مخاطره مواجه می نماید.
2- ساير مجريان طرح:
	
	نام و نام خانوادگي
	درجه تحصيلي 
	رشته تحصيلي 
	مرتبه علمي
	محل كار
	ميزان مشاركت مالي

	اول
	
	
	
	
	
	


2ـ همكاران:

	
	نام و نام خانوادگي
	درجه تحصيلي
	رشته تحصيلي
	مرتبه علمي
	محل كار
	نوع همكاري
	میزان همکاری (ساعت)

	1
	پژمان جلالی
	کارشناسی
	برق قدرت
	کارشناسی
	-----
	برنامه نویس
	5 ساعت در هفته

	2
	Nicola Bianchi
	Ph.D
	ماشین های الکتریکی
	استاد تمام
	دانشگاه Padova ایتالیا
	مشاور
	


ج) اطلاعات تفصيلي طرح

ـــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــ

1ـ عنوان و نوع طرح پژوهشي
عنوان به فارسي : ارایه یک مدل تحلیلی جدید برای بررسی خروج از مرکز رتور در ماشین‌های سنکرون آهنربا سطحی شیاردار
عنوان به انگليسي : A novel analytical model for eccentric slotted armature surface-mounted PM machines
نوع طرح : ( بنيادي (گسترش مرزهاي دانش)     ( كاربردي (در چارچوب اولويت هاي پژوهشي/حل مسئله)

ـــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــ

2ـ تشريح جزئيات طرح:

تعريف مسئله: یافتن روابط تحلیلی برای متغیرهای چگالی شار آهن‌ربا، ولتاژ القایی درون کلافها و نیروی نامتعادل مغناطیسی در ماشین‌های الکتریکی با آهنربای با رتور خارج از مرکز می باشد. در این مدل خروج از مرکز استاتیکی در نظر گرفته می‌شود. روابط ياد شده بر حسب پارامترهای ابعادی و با حل روابط ماکسول به دست می‌آیند.
فرضيات:
· در بدست آوردن میدان ناشی از حل روابط ماکسول استفاده می شود.
· از آثار غیر خطی هسته چشم پوشی می شود.
· تقارن محوري بر ساختار ماشين حاكم است و از تحليل دو بعدي براي ماشين استفاده مي​شود.
· ماشین های مغناطیس دایم استفاده شده از نوع آهنربایی سطحی می باشد.
· رتور داری خروج از مرکز استاتیک است.
· براي تایيد نتايج از روش اجزاي محدود استفاده مي​شود.
اهداف اصلی: هدف اصلی این طرح بررسی رفتار ماشین های با آهنربای سطحی با وجود خروج از مرکز روتور می باشد. در این ماشین‌ها به دلیل خارج از از مرکز بودن روتور یک نیروی نامتعادل مغناطیسی ایجاد شده که با کشیدن رتور به سمت استاتور سبب آسیب رساندن به بال‌بیرینگها و ایجاد نویز و سر و صدا می شود. همچنین تقارن ولتاژ القایی به هم ریخته که این موضوع ایجاد ضربان گشتاور را در پی دارد. در این طرح از یک روش مدل‌سازی که برای اولین بار ارایه می‌شود برای بررسی پدیده خارج از از مرکز بودن استاتیکی روتور  استفاده می شود. جهت بدست آوردن مدل از روش حل روابط ماکسول و برای تایید نهایی آن از نرم افزار FEMM استفاده می شود. 
روش و تكنيك‎هاي اجرايي:
· برای مدلسازی از حل رابطه پواسون و از روش نگاشت همنوا برای ساده سازی مسئله استفاده می شود

· برای ساده سازی دستگاه حل معادلات پواسون از مفهوم جریانهای مرزی استفاده می شود
· از روش جداسازی متغیرها برای حل روابط مشتق جزیی استفاده می‌شود
· از رابطه تنش ماکسول برای محاسبه نیروی نامتعادل مغناطیسی بهره گرفته میشود

· ار روش اجزای محد.ود برای تایید نتایج استفاده می شود
منابع:
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3ـ كلمات كليدي: مدل تحلیلی، ماشین آهنربایی سطحی، شیاردار، خارج از مرکز بودن رتور، جریان های مجازی، رابطه پواسون
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توضيحات:

ـ طرح بنيادي، پژوهشي است كه عمدتاً در جهت گسترش مرزهاي دانش بدون در نظر گرفتن استفاده عملي خاص براي كاربرد آن انجام مي‎گيرد. اگرچه ممكن است اين كاربرد در آينده تعريف شود.
ـ طرح كاربردي، پژوهشي است كه استفاده عملي خاص براي نتايج حاصل از آن در نظر گرفته مي‎شود و غالباً جنبه تجربي دارد.

4ـ ساير توضيحات لازم:

1ـ4ـ دلايل ضرورت و توجيه انجام طرح
به دلیل چگالی توان بالا و بازدهی زیاد ماشین‌های آهنربایی استفاده از آنها در صنایع جدید دارای رشد روز افزون می باشد. همچنین پدیده خروج رتور از مرکز یک پدیده رایج می باشد که در صورت عدم تشخیص به موقع آسیب رسیدن بیشتر به بال‌بیرینگها و ایجاد ارتعاشات را در پی دارد که خود سبب تولید نویز صوتی و آسیب زدن به نجهیزات مکانیکی متصل به رتور می شود. مدل ساز این پدیده نه تنها از نظر بنیادی سبب گسترش دامنه روشهای موجود برای مدل‌سازی می شود بلکه ابزتری را جهت تشخیص به موقع پدیده خروج از مرکز فراهم می نماید. بنابراین مطالعه دقیق این پدیده اهمیت ویژه ای دارد.
2ـ 4ـ نتايج طرح پاسخگوي كداميك از نيازهاي علمي ـ صنعتي جامعه مي‎باشد؟

اگرچه طرح پیشنهادی بنیادی می باشد ولی با معرفی و توسعه این طرح می توان از آن برای مدل سازی، طراحی و مونیتورینگ ماشین های الکتریکی مورد نیاز صنعت استفاده نمود
3ـ 4ـ چه مؤسساتي مي‎توانند از نتايج طرح استفاده نمايند؟ (در صورت نياز توضيح دهيد)

وزرات خانه‌ نیرو و وزرات خانه‌صنعت معدن و تجارت، وزارت نفت
4ـ4ـ سابقه علمي طرح و پژوهشهاي انجام شده با ذكر مأخذ به ويژه در ايران؟

5ـ4ـ آيا پيشنهاد طرح پژوهشي حاضر ارتباطي با پايان نامه هاي تحصيلات تكميلي كارشناسي ارشد/دكتري كه با راهنمايي جنابعالي انجام پذيرفته / در حال انجام است دارد؟ بلی (
خیر (
در صورت مثبت بودن پاسخ، ضمن ذكر عنوان پاياننامه هاي مربوطه لطفاً ميزان انطباق را مشخص فرمائيد.
همانگونه که در بند و بخش 1 این پیشنهاد پروژه مطرح شد، در حال حاضر در این ارتباط یک پایان نامه کارشناسی ارشد برای بررسی پدیده خروج از مرکز رتور در ماشین با آهنربای سطحی بدون شیار و تنها الگوی مغناطیس کنندگی شار شعاعی در دست اقدام است. در حالی که در این پروژه آرمیچر شیارداربوده و محدودیتی بر الگوی مغناطیس شوندگی وجئد ندارد. ادعا می شود که این روش برای اولین بار معرفی می شود و در حال حاضر روش مشابهی در ارتباط با این موضوع وجود ندارد. بنابراین تنها همپوشانی عنوان وجود دارد و همپوشانی محتوایی مطلب برابر صفر است.
5ـ زمان بندي
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جدول مراحل اجراي پروژه و پيش بيني زمان هر مرحله:
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	تدوین، ارسال و چاپ مقاله
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توضيحات:
 ( ـ براي شرايط خاص دلايل توجيهي بايد ذكر شود. 
6ـ براي اين طرح از سازمانهاي ديگر نيز درخواست اعتبار شده است؟           (بلي

  ( خير
در صورت مثبت بودن جواب لطفاً نام سازمان، نوع و ميزان همكاري را مرقوم فرمايند؟
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7ـ هزينه پرسنلي پيش بيني شده با ذكر مشخصات كامل، ميزان اشتغال و حق‎الزحمه:

	نوع مسئوليت
	ميزان ساعت كار 
	حق‎التحقيق( و حق‎الزحمه به ساعت
	جمع كل

	مجري مسئول
	80 ساعت
	000/330* 80
	000/400/26

	ساير مجريان
	
	
	

	ساير مجريان
	
	
	

	ساير همكاران
	45 ساعت
	000/80*45
	000/600/3

	ساير همكاران
	
	
	

	ساير همكاران
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توضيحات:

(ـ بر اساس حداكثر تا ميزان مقرر در آئين نامه مصوب هيأت وزيران مورد عمل در دانشگاه و مؤسسات آموزش عالي محاسبه وپرداخت خواهد شد.

8ـ فهرست وسائل و مواد مورد نياز طرح كه مي‎بايد از اعتبار طرح از داخل يا خارج كشور خريداري شود:

	نام دستگاه/ مواد
	شركت دارنده و يا فروشنده
	كشور سازنده
	مصرفي يا غير مصرفي
	آيا در ايران موجود است
	تعداد/مقدار
	قيمت ريال يا ارز
	قيمت كل ريال يا ارز
	در چه مرحله از طرح مورد نياز است؟
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توضيحات:

ـ در صورتيكه اين مواد و يا دستگاه در ايران موجود باشد دلايل انتخاب نوع خارجي را ذكر نماييد.
ـ در صورتي كه مواد و يا دستگاهها در دانشكده ها و يا مراكز تحقيقاتي دانشگاه جهت بهره‎گيري در دسترس باشد، دلايل خريد آنرا مشخص كنيد. 

10ـ پيش بيني هزينه مسافرت داخل (در صورت لزوم)

	مقصد
	تعداد مسافرت در مدت اجراي طرح و منظور آن
	نوع وسيله نقليه
	تعداد افراد
	هزينه به ريال

	
	
	
	
	

	
	
	
	
	

	
	
	
	
	

	جمع هزينه‎هاي مسافرت
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11ـ هزينه‎هاي ديگر مربوط به طرح

1ـ 11ـ هزينه‎هاي چاپ و تكثير








    ريال

2 ـ11ـ هزينه‎هاي تهيه نشريات و كتب لازم





                  ريال


3 ـ11ـ ساير هزينه‎ها (لطفاً نام ببريد) پيش بيني نشده
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جمع هزينه‎هاي ديگر
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12ـ كل اعتبار طرح 

	جمع هزينه‎ها
	ريال
	ارز

	جمع هزينه‎هاي پرسنلي 
	000/000/30
	

	جمع هزينه‎هاي وسايل و مواد 
	
	

	جمع هزينه‎هاي مسافرت 
	
	

	جمع هزينه‎هاي ديگر 
	
	

	جمع هزينه‎هاي سالانه
	
	

	جمع كل هزينه‎هاي طرح                                                         ريال
	ارزي
	دلار
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مبلغي كه از منابع ديگر كمك خواهد شد و نحوه مصرف آن:
ــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــ

نام و امضاء مجري مسئول طرح:
صمد تقی پور بروجنی

امضاء



تاريخ:

 نام و امضاء مجري (اول) طرح:



امضاء



تاريخ:

نام و امضاء مجري (دوم) طرح:



امضاء



تاريخ:
نام و امضاء همكار طرح:
پژمان جلالی

امضاء
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نام و امضاء همكار طرح:
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